NemoIDE
rev.A
Руководству по подключению
Данное руководство поставляется вместе с контроллером NemoIDE rev.A.
В руководстве освещены вопросы подключения контроллера NemoIDE к ZX-Spectrum совместимому компьютеру, приведены монтажная и принципиальная схемы устройства, распиновка разъемов расширения по стандарту ZX-BUS.
Составил Михальченков Дмитрий Александрович (Dmitry Mikhalchenkov). Дата последней редакции 01.08.2009 г.
1 Введение

В данном документе описан контроллер жесткого диска по схеме фирмы Nemo, с некоторыми доработками.

Изначально производился в фирме Nemo как расширение к компьютерам Kay. Но из-за простоты контроллера получил большое распространение и на других клонах (Pentagon, Profi, Scorpion и т.д.).
Обсуждение сборки и наладки устройства проводится на форуме «Speccy - наш выбор!» [1].

2 Назначение контроллера

Контроллер NemoIDE представляет собой устройство, позволяющее подключить к Spectrum-совместимому компьютеру устройства с IDE интерфейсом.

С помощью контроллера вы сможете работать с такими устройствами, как:

· жесткие диски;

· CD/DVD-приводы;

· карты памяти CompactFlash (CF, при использовании переходника CF->IDE).

3 Программное обеспечение 

Контроллер имеет высокое быстродействие и достаточную программную поддержку. Среди программного обеспечения, которое позволяет работать с NemoIDE, можно выделить такие:

WDC (Wild Disk Copier) - позволяет манипулировать с образами TRD, FDI, записанными на HDD, CD/DVD, а также картах памяти;

iS-DOS - операционная система с возможностью устрановки на жесткий диск [3,4]; 

DNA OS - инструментарий для работы с образами TRD на жестком диске, CD-приводе;

CD-WALK - программа для копирования файлов и образов с лазерного привода.

Так же существуют прошивки ПЗУ с поддержкой этого контроллера жестких дисков, такие как Gluk, TR-DOS 5.30 (работает в связке  с DNA OS), которые дают возможность автозагрузки с жесткого или лазерного диска, эмуляции дискет с помощью образов TRD на HDD/CD, и пр.
4 Принципиальная схема контроллера
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Рис. 1 – Принципиальная схема
Табл. 1. Список элементов
	Обозначение на схеме
	Наименование элемента

	DD1, DD2
	КР1533ИД7

	DD3
	КР1533АП6

	DD4, DD5
	КР1533ИР23

	DD6
	КР1533АП5

	R1
	330 0,125Вт

	R2, R3, R4
	2К2 0,125Вт

	R5, R6
	1К 0,125Вт

	С1
	0,1мкФ

	С2
	10мкФ × 16В

	J1
	IDC2X20M

	J2
	IDC2X20M

	H1
	АЛ307

	XS2
	JP1X2


5 Монтажная схема контроллера
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Рис. 2 – Монтажная схема
Первый контакт разъема X1 находится слева.

Назначение разъемов:

— X1 — краевой ламельный разъем для подключения к системному разъему платы (см. Рис. 3);
— J1 — 40-контактный стандартный разъем для подключения устройств IDE (см. Табл. 2);
— H1 — 2-контактный штыревой разъем для индикатора обращения к HDD;
— XS2 — перемычка для блокировки сигнала RES на устройство IDE.
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	Платы изготавливались на заводе без проверки. Перед сборкой внимательно осмотрите плату на наличие залипов между проводниками. Если они есть, обязательно их удалите. Также осмотрите контакты краевого разъема, наличие заусенцев может замкнуть контакты разъема при установке на материнскую плату.
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	При установке контроллера на материнскую плату, обязательно проверяйте совпадение контактов разъема контроллера и материнской платы. Перекосы и смещения недопустимы и могут привести к выходу контроллера и/или материнской платы из строя.


Табл. 2. Разъем для подключения IDE устройств
	Контакт
	Цепь
	Контакт
	Цепь

	1
	Reset
	2
	GND

	3
	D7
	4
	D8

	5
	D6
	6
	D9

	7
	D5
	8
	D10

	9
	D4
	10
	D11

	11
	D3
	12
	D12

	13
	D2
	14
	D13

	15
	D1
	16
	D14

	17
	D0
	18
	D15

	19
	GND
	20
	Свободный

	21
	DRQ3
	22
	GND

	23
	IOWR
	24
	GND

	25
	IORD
	26
	GND

	27
	CRDY
	28
	CSEL

	29
	DACK3
	30
	GND

	31
	IRQ14
	32
	IO16

	33
	ADR1
	34
	PDIAG

	35
	ADR1
	36
	ADR2

	37
	CS1
	38
	CS3

	39
	DA/SP
	40
	GND


6 Подключение контроллера
Подключение контроллера к компьютеру предусмотрено посредством установки в слот расширения по стандарту ZX-BUS (Nemo-Bus). Для этого на плате контроллера размещен краевой ламельный разъем X1, шаг следования контактов – 2.54 мм, и штыревой разъем J3, если на материнской плате не предусмотрены слоты подключения.
В настоящее время шиной ZX-BUS оснащены следующие компьютеры:

· Kay-1024 3SL;
· Scorpion ZS 256;
· Pentagon 1024 SL;
· ZXM-Phoenix.
При установке платы контроллера в слот, удостоверьтесь, что плата расположена правильно, для этого обратитесь к документации Вашего компьютера. На компьютерах Kay-1024 и Scorpion ZS 256 контроллер вставляется в разъем платы так, что бы детали контроллера “смотрели” в сторону центрального процессора Z80. 
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   Примечания:

(kay!)  --  сигнал подключен только в компьютере KAY

(1)  --  подключение 0 страницы ОЗУ (0xc000..0xffff в режиме zx-48kb) вместо

ПЗУ. Сигнал имеется только в  компьютерах Scorpion и KAY.

(2)  --  контакт имеет разные назначения в разных моделях компьютеров.

В компьютере ZS-Scorpion ранних выпусков отмечен как РЕЗЕРВHЫЙ. Позже

использовалься для подачи питания +12V на платы расширений. Hа turbo

платах (зеленых) неиспользуемый контакт. В компьютере KAY на этот контакт

выводится сигнал тактовой частоты 14Mhz.

(3)  --  сигнал индицирующий подключение ПЗУ и портов Beta-Disk интерфейса.

(4)  --  в компьютере Scorpion это и сигнал тактовой частоты процессора, и

инвертированный и задержанный сигнал /RAS управляющий динамическим ОЗУ

(по схеме  Ленинград). В turbo версиях ZS-Scorpion сигнал не синхронный с

тактовой частотой процессора. В компьютере KAY этот сигнал не является

синхронным с тактовой частотой процессора и представляет из себя

инвертированный сигнал /RAS. Частота всегда 3.5Mhz.

(5)  --  сигнал имеется только в компьютере KAY. Это выход регистра 7FFD,

отвечающий за банк ПЗУ (basic-128 или basic-48). Может управляться внешним

устройством.

(6)  --  сигнал устанавливается в 1 при включенном турбо-режиме. Выход типа

открытый коллектор, то есть устройство расширения может принудительно

отключить турбо-режим. Сигнал используется только в KAY.

(7)  --  в компьютере ZS-Scorpion контакт не используется, используется только

в KAY.


Рис. 3 – Сигналы шины ZX-BUS
Остальные Spectrum-совместимые машины либо имеют иную шину расширения, либо не имеют её вовсе. Для подключения контроллера к таким компьютерам, требуется произвести некоторые доработки на плате компьютера [1,2,5].
После подключения контроллера к системной плате компьютера необходимо подключить шлейф от IDE-устройства к разъему J2 контроллера. Подключение производится плоским 40 жильным кабелем.
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	Большинство шлейфов ATA содержат ключ (пломба вместо 20 контакта разъема шлейфа и отсутствующий штырек на разъеме контроллера), который позволяет избежать неправильное подключение устройств. Однако встречаются старые или самодельные шлейфы без ключа, будьте внимательней, проверьте, что подключение производится контакт в контакт, то есть 1-ый контакт к первому, 2-ой — к 2-му и т.д. 


При необходимости подключите к разьему X6 светодиод типа АЛ307, плюс светодиода подсоединяется к конт. 2, минус к — конт. 1

7 Гарантии и сервисное обслуживание

Платы контроллера поставляются в двух вариантах поставки:

· Пустая плата для самостоятельной сборки с документацией;

· Плата собранная и готовая к эксплуатации.

Все собранные платы тестируются на компьютере Kay-1024. Т.е. пользователю они поставляются в рабочем состоянии.

Мы не несем ответственности в случае неправильной установки или подсоединения устройства к компьютеру или жесткому диску, повлекшему в результате этого, к выходу устройства или компьютера из строя.

При подключении жестких дисков стоит учитывать, что жесткие диски требовательны к источнику питания. Убедитесь, достаточно ли мощный Ваш блок питания для работы жесткого диска (требования по питанию обычно приводятся на корпусе жесткого диска).
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